informer.

Q4. Schémacinématique:|/ 3 poinﬁ

-

N

>w'§l’ "EI’
o
X
©

Frein

Moteur

\ Réducteur \

wc YFH / \ : . Qs pao)) )
T A Sy ™ x ~ FXHASE | HEY0ZO igibalh el 3ed]
7 Ke&el NK KGUWOK Y |uuei o dio B L) 2 9y
, - A SO oX¥Shl A _rodod) (pss=lly
2016C¢ J\ad\ ; gwuai'o ° kil
Yok ok o G\ ; A¢ECTi66; :°Ct
S - P " [ nRas) ) aCpCidola; kly
[4ICF1‘)KLI ovaigll pole I Wp F B K
[ 3 I bg F ”I ALy g SN cilirglgiSally pglall clluo cilirglgiSilly polell doe i I LIS Fas YD 1
QL. Vl,S goinﬂ
Pont roulaI
Alimenter la trémie en déchets
Q2.
Fonctions de contraintes
Q3.

FT14: Déplacer le grappirsuivantl & arx [ET22: Traiter ou gérer le systemd-T23 : Communiquepu

15+22+23+27

\ 25 \ X18X X16X
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Q5. |/ 1point
Assurerle freinageen cas @coupure e | 6 al i deetnqueat i on
Q6.
Assurer | 6effort presseur pour

Les ressorts 34 poussent les plateaux 32, 31 et 30 contre le corps fixe @heioadge dd 6 a moteure

Q7.
02 surfacegn=2)
Qs.

a1 = (ds +d25)/2 =90 mm gh=2ai ds=2x 907 30 =150 mm

Expressilitt®ra|e et |
Q9. [/0,5point
ri=ds/ds=30/150=1/5EX pr es s i itt®rale

Q10.
N2o = Nm . r1=1452x 1/5 =290,4 tr/min.EX pr e s s i I Ittt ®rale
Q11.

2 =Z18/Zs =35/105=1/3EX pr e s s i itt®rale

Q12.

dis=m.Z16=Mn.Z1s6/ cosb =2 x 32 / cos 19,75 = 68 mmrz = d1g/d10 = 34/68 =%

Expressiitt®ra|e et | 8
Q13.
rg=r1.r2.r3=1/5x1/3x1/2=130EXx p r essil itt®rale

Q14.

Nt = Nm.rg=1452x1/30 =48,4tr/mnEXx pr e s s i I ittt ®rale

Q15.

Pi=F.V=(mg+ M) .g. Vimai= (1+2)10° x 10x 80 /60 =40KW .

Expressiitt®ra|e et | 0

Q16.
Pn=Pd/ ¢.d),Cn=Pt/ (m.df.ct)=P:.60/ (D Nm.d.d)
=40x 10°x 60 /(20x 1452x 0,9x 0,78) =374,737 N.m

Expressiitt®ra|e et |

>

AP

AP

>
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Q17.

Cr = (2/3). n.N.£.((Rr3) /(R-r2)

Cr =(2/3) x 2 x3x300x 0,65 X ((300x 1033 (100x 103)3)/((300x 10%)2-(100x 103)?) = 2535 N.m

ots

Non car Ci< Cm

Q1e.

- Les dimensions delsques.

- Le nombre delisques.

- Le coefficient de frottement.

-Léeffort presseur.

Remarque: Le correcteurprendra en considération deux bonnes réponses t ®e s par

Q20.

fiEcrou /1,5 pt

fCoupe partielle /0,5 p
fRondelle /1 pt
TArbre /1pt

T Netteté dessinl/pt

16 15
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Q21.

- Cbe

st

- Latension de service coté haute tension e20deV.

Q22. |2 points

- Régime daeutrelT.

Q23.
Q24. |2 points

- CPI:
Q25.

Q26. |1 point
Id =
Q27.

6al i

Mesure et comptagen HT.

per met de contrtl e

- Avantage Installation peu couteus;

- Inconvénient I

ment ati on

en antenne

—

VI/(Zs+Rn+Ru).

—

. U
A-‘
R
Ald
——
Y= =

Id = 230/(2500+10+10) = 91,27 mA.

Q28.

Q29.

Q30.

Q31.

Uc =Ru.ld =91,27% 10 =912,7 mV.

Latensiondcn 6 e s t

Courant de ourt-circuit

p a scardJaastqférrewweiak e

D Courant nul

une alimentation ;entenne ou si my

ndbassur

rléhnpaehoa. | 6
c

Caractéristiques

Signification

2000 kVA Puissance apparente
20 kV Tensions primaire
400 V Tensionsecondaire
O D Enroul imai E iang|
© nroulements primaires sont couplés en triangle
4 y Enroulements secondaires sont couplés en étoile
® n Neutresorti au secondaire

11 Indice horaire
Ucc Tension de coutircuit.
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Q32.

Q33.
- A 2
B b
._KYYW\_.
< :mm.
‘
Q34.
Variateur de vitesse
Q35.
Référence moteur Cn (N.m) In (A) N (tr/min)
LS280SC/ N 485 N\ 137 O\ 1478 Q
0,5pt 0,5pt 0,5pt 0,5pt
N N N
Q36.
Référence du variateurATV58HD79N4
Q37.
50Hz correspond a 8@/mi d 6 ota25H
fmin correspond a40 m/min O Qnilie z
Q38. |2 points

A25Hz C=095.G,= 0,95x485= 46075Nm alors; C > Cm

Conclusion: fonctionnement possible a petite vite
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Q9.

Vi= In(14,7. e3B8-568) = (In(14,7)Hn(>B-568) = 2 68 + (3B - 5,68) = 3B - 3
V1=3.B-3

Q40. | 2 points

Vimin= - 2,4V etViyax= 0
Q41.
Y
© Yyv
Q42.
o
G
Q4s. (am)
I e Y Y
W c Wy 0w W w 87c8Y
Q44.
a) pourVimin=-2,4Von aVemn=0V; (075pi
b) pourVimax= 0 Von aVouax =10 V.
Q45. 73point§

) 0w — Y o — uvmMQy Y Y Y p@Q

Q6 vt

X0
Vordre A

+24
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Qa7 }

[©]

A

Q48.

‘@ sM1

I MO I5 j\ID
- -

RM1

M3 !

- E
® -

Mo |6 |E i

— -~ '
@ i RM2

Ms 5
§ [Q5
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